ОСНОВНЫЕ ВЫВОДЫ.
1.  Известно, что решения линейных дифференциальных уравнений, которые представляют собой линейные модели движений систем, могут быть представлены в виде интеграла Дюамеля, причем решение линейного дифференциального уравнения  стационарных  движений осциллятора с внешним стохастическим воздействием может быть представлено в виде: 

  y(t) =   a cos [ω t +  φ (t)],                          (1)
где  a , ω -  constants, t  - время , φ (t) -  стохастическая функция времени.
     Используя операцию осреднения в виде:     

                                           T+T0

              E [F(t,τ)]  ≈ (1/T0) ∫      F( t, τ ) d t                     (2)

                                           T
 Автокорреляционная  функция может быть представлена в виде:  
                                    exp(- ατ) cos[ω τ ]   ,       0 <  τ  < τ0

                K(τ) ≈  

                                      Β cos [ω τ + ψ0]    ,         τ > τ0                        (3)

где    a , ω, α, ψ0, T0  -   постоянные величины .

Такой подход может быть использован в спектральном анализе стохастических процессов. 

(см. [4.5,  4.6,  4.7].).
2.  Если стационарный стохастический процесс может быть представлен в виде суммы движений осцилляторов, таких, например, как колебательных (или волновых) систем 
                  Y(t) = Σ yj(t) =  Σ aj cos [ωj t +  φj (t)],.

Где    aj , ωj   - постоянные величины, φj (t) – стохастическая функция  времени t, 
 yj(t) –  колебательная система,
тогда имеют место два подхода к определению спектра стохастического процесса.
Во-первых, для получения спектра используется интегральное преобразование Фурье автокорреляционной функции, которая рассматривается как импульсная функция.(F-спектр).
Во- вторых, с использованием обычного Фурье преобразования, рассматривая автокорреляционную функцию K(τ) как периодическую функцию вне зоны существенной корреляции и при постоянной величине осреднения.T0  (Q-спектр) В  этом случае Фурье преобразование имеет лучшую разрешающую способность спектра, или структуры колебательной системы, поскольку в соответствии с [3] автоковариационная функция имеет вид: 

  R( τ ) = E [(y( t+ τ )-m0)(y(t)-m0)] ≈ Σ Bj cos [ωj τ  +  ψj ]         (4)

где  Bj, ωj, ψj  - постоянные величины, u > u0, T0 = const -  время осреднения всех точек автоковариационной функции, yj(t) –  колебательная система. [4.7]    
  3.    Предположено, что поведение интеллектуальных процессов связано с возбуждением нейронов, т.е. для описания такого процесса может быть использована кинетическая модель. В соответствии с  решениями уравнений модели было получено, что в первом приближении вероятность событий (обучения) описывается экспоненциальной функцией распределения (т.е. имеет место пуассоновский процесс):

                                   F1(t) =  1 – exp[-μ(t –t0)],

где  μ , t0  - постоянные величины.

В работе показано, что колебания количества возбужденных нейронов около стационарного состояния описываются функцией, являющейся суммой стохастических колебаний числа возбужденных  нейронов:   
                         Y(t) = Σ yj(t) =  Σ aj cos [ωj t +  φj (t)],

где aj , ωj   - постоянные величины, φj (t)  -  φj (t) – стохастическая функция  времени t, yj(t) –  колебательная система.[4.5,  4.10 ,  4.11,  4.12]

4.  Если в соответствии с результатами экспериментальных исследований. или результатами моделирования вероятность событий описывается экспоненциальной функцией тогда в соответствии с условием независимости событий, т.е.

 P0(t + δt) = P0(t) P0( δt )  исследуемый процесс (в данном случае это – процесс обучения) является пуассоновским процессом, причем в течение обучения имеет место серия гомогенных событий.

Эти события следуют один за другим в случайные моменты времени, т.е. реализуется стохастический процесс  X(t) с независимыми приращениями X(t2) - X(t1), t2 > t1. Для таких гомогенных процессов вероятность событий определяется соотношением:

                     P{ X(t2) - X(t1) = k} = [μk (t2 - t1)k/k!]exp[- μ(t2 - t1)],              (4)
где μ – интенсивность пуассоновского процесса X(t). 

         В ряде случаев курс обучения  состоит из некоторого количества разделов обучения, которые представляют собой однородные пуассоновские процессы, однако  курс обучения в целом не является однородным процессом. В этом случае среднее время отсутствия событий Тср  (для курса в целом) может быть определено как

                Тср =   Т0 + (1/ М0) = Σ t0k    +  Σ (1/ μk) ,

где  T0 = Σ t0k – латентный период для процесса в целом, M0 = [Σ (1/ μk)]-1  – интенсивность процесса обучения курса в целом,  

    Таким образом.  процесс обучения  может рассматриваться как пуассоновский процесс, причем теория очередей может быть применима для описания взаимодействий в системе “преподаватель - ученик”.В работе сопоставлены  результаты экспериментальных исследований и их сравнение с теоретическими исследованиями. [4.10 ,  4.11,  4.12]

